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Per consentire una migliore comprensione dei termini tecnici usati nel
eataloge e nel rapporto quotidiano tra gli addetti ai lavori del settore,
abbiamo elencato una serie di terminalogie di micromeccanico con lo
loro descrizione tecnica,
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Capacita di carico Un banco oftico statice ha una capacita di earico in funzione delle
caratteristiche tecniche del materiale, del suo peso & dimensioni, del
numero degli appoggi e della distanza o un oppoggie e l'alive.

Lo capacita di carico é data dal valore di carico espresse in N per ogni
appoggio.

Il caleolo della capacita di carico per un piono dinamice {es. tavole di
traslazione) & diverso, essendo dovuto dalla posizione dinomica che
assume il carico nel movimento rispetto ai punti di ancoraggie, o di
scorrimento, e alla struttura dimensionale della parte stafica.

Comando manuale Il comande manuale in una unita di traslazione si oftiene generalmente
cen una vite micrometrica, resa solidale od un tombure zigrinato di
diemetre maggiore per oumentare lo sensibilits manuale.

Importante per i microspostamenti il perfetto scorrimento delle guide
dd%?mité di traslazione, un accoppiamento senza affrile @ gises tra vite-
madrevite, altre ad una buona sensibilita dell'operatore.
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Comando motorizzato || comande motorizzate sestituisce il comonde manuvale con -
I'opplicazione di un motore alla vite micremetrica dell'vnita di |
traslazione,

Il motere usato pué essere di due tipi, o corrente confinua o passo passo.
Il comande motorizzato ha il vantaggio di eliminare le incertezze e le
eausalita di un comando manudle.

Encoder incrementale  U'encoder & un dispesitive meccanico-elettronico che misura la dimeansione
del minimo spostomento rotative di un asse, nei limiti di sensibilita del
dispositivo stesso.

L'encoder & cosfituite da un disco avente una serie di fenditure uguali ed
equidistanti distribuite su un angolo gire.

Il disco, solidale ol mezzo in movimento, od ogni spostaments alraversa
un sistema opto-eletironico composto do una coppia di fotoemettitori &
una coppia contrapposta di fetericeviteri. La dispesizione del sistema
oploeletironico & tale da generare un segnale eletirico od onda quadra in
quadrature di lase. Lo caratteristico del segnale eleftrico consente di
verificare la qualita angolare delle spestamento e il verso di rotazione
dell’encoder, e quindi del sistema meccanico a cui risulia solidale.
Vincremento & l'intervalle minime che rappresenta una qualita di
movimento unitario.

Lencoder incrementale fornisce una misura relativa riferita ad une zero di
riferimento, I'origine. L'origine in generale & costituita da un inferrutiore
opioeletironico od elettromeccanico assaciate al sistema in movimenta o
all'encoder stesso, la cui misura corrisponde esattamente al punto di zero.
Il punte di origine ha posizione fissa, e le misure effeftuate rispetio o tale
posizione diveniono di carattere assolute in un sistema in cui Ferigine
rappresenta lo zero cartesiano di riferimento. Il punto di origine pué
essere sostituito temporaneamente da uno zero relative posizionabile in
qualungue punio della corsa o discreziane dell'operatore, per effettuare
misure relative rispetic ad un punto di zero diverso dall'erigine.

Queste avviene in genemﬁ& ogends su un taste opportunamente
predisposto che azzera tempeoraneamente |'informaozione numerica
associata alla pesizione dell‘ancoder.

Cié significa che I'operatore, o un comando remoto, pud azzerare un
encoder incremenmm ogni posiziene del compo dF: traslazione ed
effettuare ogni volta una misura relativa all‘ullime zere.
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Errore di posizionamento Lerrore di posizionamento & lo scarto tro la pesizione effeftivamente
raggiunta e il valore dello posizione indicata dal mezze di comando
degﬂ spostamenti.

L'errore di posizionaments suindicato & presente in particelare nelle unita
di traslazione dove il movimento & dato tramite un motore passe posse (o
a correnta continual).,

Guide di traslazione Le guide di troslazione in un siskema di tavela in scomimento, hanne la
funzione principole di assicurare un mevimente senza affritc & senza
ﬁic-cn. le guide hanna il centro di spinta corrispondente all’asse di spinta
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ella vite,
Misura Misurare significa rilevare la dimensione lineare o angelare di un oggetto
per mezzo di uno strumento di misura di cui si conosce lincerfezza di
misura,

La misuro delle dimensioni di spostamenta di una unita di troslazione &

date dalla somma algebrica degli incrementi rilevati nella direzione del
-~ miovimenta,

Il senso del movimento & definito rispetio alla posizione dello zero.

Motore a corrente Un conduttore elefrico pesto in un campe magnetico subisce una forza
continua proporzionale alla corrente che lo aftraversa, questo é il principio di
funzionamenta di un malore o corrente confinua,
Lo corrente assorbita & in relazione al carico, mentre la velocita & in
relazione alla tensione, cha o sua volta varia linearmente con il earico.

Motore passoc passo Contrariomente ai motori a correnfe continua, lo velocitd dei motori passe
posso & indipendente dal valore della tensione e della corrente che i
attraversa, Questa velocita & determinata dalla velocita di commutazione
dei suoi segnali di comando: il motore passo passe avanza di un passo
ogni volia che si madifica il verso della corrente che aftraversa uno dei
suoi avvolgimenti. Questa funzionamente si dice a passo intero.
Opportuni accorgimenti eletironici che medulane il segnale di comende
degli awvolgimenti consentono di mucvere il motore passo-passo o
razioni guantizzate del passo intero, ottenendo una risoluzione di
spostamento maggiore,

Posizione di origine la posizione di origine & un punto qualsiasi della corso scelto come
riferimento per tutti gli spostamenti possibili entro i limifi della corsa stessa.
Premesso che,

* un segnale eletirico che indica la posizione del punto di origine &
denominate “zers mecconico”

* un segnale elettrico, fornite dal passaggio di un fascio luminoso
aftraverso una fenditura di un disco solidale oll'asse motore, che si
ripete una velta per ogni giro completo del motore viene denominato
*fop zero"

la posizione di origine, nelle unita di traslaziene meotorizzate, viene

identificata dolla contemporanea presenza dei due segnali suddetti,

owvero in corrispondenza del primo segnale “top zere” dopo I'alfivazione
dello “zero meccanico” nel senso di spostumento impostate.

Posizione nello spazio Lo posizione di un oggetto nells spozie viene definita do un sistema di
assi che tiene conto delle tre coordinate tridimensionali e di un asse in
rofozione intorno ad ogni coordinata.

Gualsiasi spostamento nelle spazio, di un oggefio da una posiziene
iniziole, sord dato dalla compesiziene di movimenti lineari e di rofazione.
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Precisione meccanica Lo precisione & definita in metrologia come il minime scarto ettenibile tra
un valore dimensionale effettivamente misurato e un valare nominale di
riferimento.

La precisione meccanica di un componente meccanico e di una unita di
troslozione & data dol minime searte tra i valari effettivi di Funzionamento
e i valori teorici definiti dalle specifiche.

La precisione di troslozione & il minimo incremento di posizienamento del
medesimo oggetto.

Per oftenere delle precisioni maggiori non & sufficiente diminuire le
tolleranze costrutfive della meccanica, ma si deve tener conte di una serie
di fattori ambientali che influenzano in modo significative la precisione
effettiva [es. temperatura, vibrozioni, umidita).
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Precisione di traslazione Gli elementi concorrono dlla definizione della precisione assiale di un

assiale sistema di traslazione sono principalmente la funzione di misura, di forza
e di guida. Generalmente in una unita di traslozione il mezzo di misura &
lo stesso del sistema che dé il mavimento, o & compreso in esso.

Il sistema che da lo spinto, o la forzo per il movimenio é una catena di
softoassiemi, come metoriduttore, meotore-encader, vite-madrevite e guide.

Precisione di traslazione MNelle unitd di rotazione, la precisione dipende dall errore di concentricita
in rotazione e di ortogondlitd tro 'asse di rotazione e il piane di rotazione, che si
hanno nello spostamente,
La concentricita si rileva dalle voriazioni di posizione del centro
istontanec di rotazione nel piano della tavela.
Lartegonalitd & data dall'errore di parallelismo dell'osse di rotozione con
52 stesso in un giro.

Potenza Lo caratteristica principale di un motore & la polenza, esso si esprime in
Watt e si distingue in meccanica ed eletirica,
La potenza meccanica é data dalle copia moltiplicata la velocita
angolore,
Lo potenza elettrica & data della tensione maltiplicota la corrente,
Il rendimento di un motore & dato dal rapporto tra la potenza meccanica
e la potenzo elefirica.
Lo differenza tra o potenza elefirica e la potenza meccanica rappresenta
le perdite.

Rampa di accelerazione 'occelerozione massima di uno unité di traslazione é@ limitata dalle
coratteristiche del sistema motore-elettronica di comande; coppia
massima in funzione dello velocita. Inclire & limitata dall'inerzia della
mecconica & dal corico applicate. La rampe di accelerazione & definita
dalla funzione V=f{t] (velocita in funzione del tempo) nell'intervalle di
ternpo in cui un sistema passa da velocitd zero a velocita di regime (o da
uno velocitd costante ad un'altra).

Risoluzione La risoluzione & il pio piccole movimento che si possa effettuare. La
risoluzione & il valore di un incremento di un motare passo passe, di un
encoder, di un visualizzatore di quote.

Sensibilita La sensibilita & la copacita di reagire alla minime sollecitazione. La
reazione ad ogni minima sollecitazione & condizionata dagli attriti
meecanici e dal fattore umano. In un sistemo motorizzato lo sensibilita &
data dall'unita d'incremento del motore, se passo passo, o dall’'encoder,
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